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ROBOTIZACIO A NYOMDAIPAR SZOLGALATABAN
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A nyomdaipar folyamatosan fejlodik,

és a Hesse Trade innovativ automatizdldsi
megolddsaival segiti a vallalkozdsokat

a hatékonyabb és precizebb munkavégzés-
ben. Legyen sz6 anyagmozgatdsrol,
csomagoldsrol vagy a nyomatok finom
kezelésérdl, a kollaborativ és ipari robo-
tok forradalmasitjak a gydrtdsi folyama-
tokat. A szakemberhidny és a koltséghaté-
konysdg irdnti igény egyre tobb nyomddt
0sztonéz az automatizdciora. A Hesse
Trade képviseletében Mester Ddnielt
kérdeztiik a legmodernebb robottechnolo-
gidk alkalmazhatésdgdrol a nyomdaipar-
ban. Fedezd fel, hogyan segithetnek

a robotok novelni a termelékenységet

és csokkenteni a selejt ardnydt!

Milyen fobb feladatokra alkalmazhatok

a kollaborativ és ipari robotok a nyomda-
iparban, és milyen elényioket kindlnak

a hagyomanyos munkafolyamatokhoz képest?
A kollaborativ és ipari robotok szdmos felada-
tot lathatnak el a nyomdaiparban, beleértve
az anyagmozgatast, a papirlapok és nyomatok
pontos kezelését, a késztermékek csomagolasat
és raklapozasat. Az automatizalt rendszerek ré-
vén jelentdsen csokkentheté a manuélis mun-
kaigény, minimalizalhat6 a selejt és novelhetd
a termelési hatékonyséag. Az ipari robotok kiva-
l6an alkalmasak nagy volument, ismétl6dgé fel-
adatokra, mig a kollaborativ robotok (kobotok)
rugalmasan beilleszthet6k kisebb, valtozato-
sabb munkafolyamatokba is. Az ilyen rendsze-
rek pontosabb munkavégzést biztositanak, ami
a mindség javulasahoz vezethet, és csokkenthe-
tik a dolgozok fizikai terhelését. Osszességében a
robotok segitenek a termelékenység novelésében
és a gyartasi folyamatok optimalizalasaban, mi-
kozben a munkavallal6ék magasabb hozzaadott
értéki feladatokra koncentralhatnak.

Hogyan latjatok a robotizdcio térnyerését
a nyomddkban? Mennyire nyitott az ipardg
az automatizalt megolddsok irant?

A nyomdaiparban a robotizici6é egyre inkabb
teret nyer, ugyanakkor még azért az elején va-
gyunk a folyamatnak. Kiilénodsen azoknal a val-
lalatoknal van el6térben, amelyek hossza tavon
versenyképesek akarnak maradni. Bar az ipar-
ag hagyomanyosan emberi munkara épiilt, a
szakemberhiany és a koltséghatékonysag iranti
igény egyre tObb nyomdat 6sztonoz az automa-
tizalt megoldasok bevezetésére. A nagyobb ipa-
ri szerepl6k mar alkalmaznak robotokat anyag-
mozgatasra és csomagolasra, és szinte mindenki
gondolkodik a robotok integralasi lehetGségein.
A modern kollaborativ robotok kénnyen progra-
mozhatok és gyorsan beilleszthet6k a munkafo-
lyamatokba, igy szinte minden vallalkozés sza-
mara egyre inkabb elérhet6vé valnak.
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A webshopotokban kiilonbozo robotokat
kinaltok. Melyik tipus ajdnlott a Kisiizemi
nyomddknak, és melyik a nagyobb, ipari
szereploknek?

A kisiizemi nyomdak szamara a kollaborativ
robotok (kobotok) jelentik a legjobb valasztast,
mivel kénnyen programozhatok, rugalmasan
integralhatok és biztonsagosan egytittmiikod-
hetnek az emberi munkaerével. Ezek a robotok
segithetnek példaul az anyagok adagolasaban, a
késztermékek 6sszegytijtésében vagy akar a cim-
kézésben is. A nagyobb ipari szerepl6k szdméara
viszont az automatizalt ipari robotok ajanlot-
tak, amelyek nagy teherbirasa, gyors és preciz
munkavégzést tesznek lehet6vé. Ezek az eszko-
zok idealisak példaul raklapozasra, csomagolasra
vagy nagy mennyiség(i nyomat mozgatasara. A va-
lasztas soran fontos figyelembe venni a termelé-
si volumen, a rendelkezésre all6 tér és a meglévo
gyartasi folyamatok sajatossagait. Az egyik leg-
keresettebb termék a palettaz6 megoldas, amely
akisebb és nagyobb szereplGk szamara is érdekes
lehet. Palettazd megoldasbdl tobbfajta is 1étezik,
akar kollaborativ, akar hagyomanyos ipari karral.

Van olyan partneretek, ahol

a kollaborativ robotot sikeresen integraltak
a gyartasi folyamatba? Milyen feladatot
lat el ott a robot?

Igen. ElsGsorban a kész vagy félkész termékek pa-
kolésa a legtobbszor keresett megoldas a nyom-
daiparban. Sok olyan manualis feladat van, ahol
egész nap nem is csak egy, de néha tobb ember
végez konnyen automatizalhaté feladatokat.
Hajtogat6gép, kotészeti, dobozragasztd berende-
zések kirakojanal keletkezs és elsGsorban lepa-
kol6 tevékenységének a kivaltasa a leggyakrab-
ban keresett feladat.

Mennyire elterjedt a robotok haszndlata

a nyomdai alapanyagok, példaul papir-
lapok vagy nyomatok preciz mozgatdsdra?
Van erre mar bevalt megoldasotok?

A robotok egyre elterjedtebbek a nyomdai alap-
anyagok kezelésében, kiilonosen a nagy volu-
ment gyartast végzé tizemekben. Az ipari robo-
tok pontos és ismételheté mozgasukkal lehet6vé
teszik a papirlapok preciz adagolasat, a nyoma-
tok mozgatasat és a késztermékek egymasra he-
lyezését. Mar 1éteznek bevalt megoldasok erre,
példaul vakuumos megfogokkal ellatott robot-
karok, amelyek kiméletesen, de hatékonyan

képesek kezelni a hullamkartonokat és egyéb
nyomdai anyagokat. Az automatizalt rendsze-
rek csokkentik a sériilések és a selejt aranyat,
mikozben novelik a termelékenységet. Az ilyen
robotok alkalmazésa kiilondsen fontos a magas
mindségi kovetelményeket tdmaszté nyomdak-
ban, ahol minden egyes nyomat pontos kezelése
kritikus jelentSségi.

A csomagoloipar és a cimkegydrtds is
szorosan kapcsolodik a nyomdaiparhoz.
Hogyan segithetnek a robotok a késztermé-
kek valogatdsdaban, raklapozdsdaban vagy
csomagolasaban?

Itt is elsGsorban a gyorsabb és pontosabb anyag-
mozgatas, amit lehet6vé tesznek a robotkarok.
A vélogatas soran a robotok kamerakkal és szen-
zorokkal képesek azonositani a kiillonb6z6 mé-
reti vagy tipust anyagokat. A raklapozas soran
a robotok el6re beprogramozott mintak szerint
tudjak egymasra helyezni a késztermékeket, biz-
tositva a stabilitast és az optimalis helykihaszna-
last. A csomagolasi folyamatban a robotkarok se-
gitenek a termékek dobozolasaban, f6lidzasaban
és lezarasaban, ami gyorsabba és hatékonyabba
teszi azutdbmunkalatokat. Ezek a megoldasok nem-
csak a munkaerdigényt csokkentik, hanem a hibak
és sériilések esélyét is minimalizaljak, igy novel-
ve a termékek mingségét és az tigyfél-elégedett-
séget.
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A webshopban elérhetd robotkarok koziil
melyik lehet a legjobb megoldds egy ofszet-
vagy digitalis nyomda anyagmozgatasi
folyamataihoz?

Az ofszet- és digitalis nyomdak szamara a megfe-
lel6 robotkar kivalasztasa elsGsorban az anyag-
mozgatasi igények fliggvénye, igy mindenképp
érdemes elGtte egy személyes konzulticid, ahol
bemutatjuk a portfolidt, a lehetséges megolda-
sokrol példakat. Az ott 1évé karok egészen 3 kg
teherbirast6l 25 kg teherbirasig megtalalhatoak,
igy elég széles skalat lefednek. Egy masik érde-
kes kategoria—ami a weblapunkon megtalalhat6
—azok az AMR-ek, és ezeket talan latatlanban is
sokkal konnyebb ajanlani, mint egy robotkart,
ahol tobb tényezGt ismerni kell ahhoz, hogy
lassuk, megfelel§ lehet-e a feladat elvégzésére.
Mivel raklapot mindenki hasznél és raklapon
aruja mindenkinek van, a logisztikai robotjaink
(AMR), akar a robottargonca vagy a lapos emel6-
robotunk tokéletes plusz lehet egy ofszet- vagy
digitalis nyomda szamara.

Hogyan miikodnek egyiitt a kollaborativ
robotok az emberekkel egy nyomdai kor-
nyezetben? Milyen biztonsdgi intézkedések
sziikségesek az integralasukhoz?
AKkollaborativ robotok (kobotok) tigy vannak ki-
alakitva, hogy biztonsidgosan egyiitt tudjanak
dolgozni az emberekkel egy kozos munkaterii-
leten. Ezek a robotok érzékel6kkel és erGkorlato-
zassal vannak felszerelve, igy, ha egy emberrel
utkoznének, automatikusan megallnak, meg-
el6zve a baleseteket. Az integraci6é sordn azon-
ban fontos tovabbi biztonséagi intézkedéseket be-
vezetni, példaul vészleallit6 gombokat, vizudlis
és hangjelzéseket, valamint megfelel6 munka-
tertileti elhatarolasokat. Egyes esetekben virtua-

2

lis véddkeritések vagy érzékels alapt korlatoza-
sok is beallithatok, hogy biztositsdk a zavartalan
miikodést. A kollaborativ robotok elénye, hogy
rugalmasan illeszkednek a nyomdai munkafo-
lyamatokhoz.

Mennyire bonyolult a robotok programozdsa
és bedllitdsa egy nyomdai folyamatra?

Egy kisebb nyomda is képes ezt hdzon beliil
megoldani, vagy szakértoi tamogatds
sziikséges?

A modern kollaborativ robotok programozasa
egyre felhasznalébaratabb, igy egy kisebb nyom-
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da is konnyen elsajatithatja az alapokat. Sok ko-
bot rendelkezik érint6képernyGs vagy intuitiv
programozasi feliilettel, amely lehet6vé teszi a
mozdulatok betanitasét egyszerd ,fogd és vidd”
modszerrel. Egyszerd grafikus feliilet is elérhe-
t6, igy egy teljesen laikus is 6ssze tud rakni egy
egyszer(ibb programot. Ennek ellenére a komp-
lexebb feladatokhoz a robotok beallitasa és in-
tegraldsa altalaban szakértdi tdmogatast igényel,
kilénosen, ha egyedi igényekre szabott automa-
tizalasi folyamatokrol van sz6. A kisebb nyom-
dak szamara érdemes lehet el6szor egy alap-
szintl robotizaciés megoldast bevezetni, majd
fokozatosan fejleszteni a rendszert. Amennyi-
ben egy nyomda nem rendelkezik megfelels bel-
s6 szakértelemmel, érdemes kiils6 szakért6 vagy
rendszerintegrator segitségét kérni a telepités és
beallitas soran.

Milyen megtériilési idovel lehet szamolni
egy nyomdaipari robotizdcios projekt esetén?
Van erre konkrét példatok?

A robotizacié megtériilési ideje nagyban fligg
a nyomda méretétd], az automatizalt feladatok
tipusatol és a munkaerdkoltségektSl. Hany mi-
szakban dolgozik jelenleg a nyomda, folyamato-
san mennének-e a robotok, vagy sem? Altala-
nossagban elmondhat6, hogy egy kollaborativ
robot egy—harom éven beliil megtériilhet, mig
egy ipari robot esetében ez gyorsabb is lehet.
Hossza tavon az ilyen beruhazdsok nemcsak
koltségcsokkentést eredményeznek, hanem no-
velik a termelési kapacitast és a minGséget is.

A fenntarthatosdg egyre nagyobb szerepet
kap a nyomdaiparban. Hogyan jarulhatnak
hozza a robotok az energia- és anyag-
felhaszndlas optimalizdlasahoz?

A robotok hasznalata jelentds szerepet jatszhat a
fenntarthatébb nyomdaipari folyamatok kiala-
kitasaban. Az automatizalt rendszerek precizebb
anyagkezelést biztositanak, csokkentve ezzel a
papir- és festékveszteséget. Emellett a robotok
energiatakarékos moédon {izemeltetheték, mi-
vel pontosan az optimélis mozgéaspalyak szerint
mikodnek, minimalizalva a felesleges energia-
felhasznalast. Egy jol beallitott robotizalt rend-
szer segithet a termelési hulladék csokkentésében
is, példaul a selejt termékek ardnyanak mini-
malizalasaval. Az automatizalas lehet6vé teszi a
fenntarthatobb gyartasi folyamatokat, csokkent-
ve anyomdak dkologiai labnyomat.

Mit gondoltok, milyen iranyba fejlodhet

a robotizdcio a nyomdaiparban a kovetkezd
Ot-tiz évben? Vdrhato-e 1ij technologiak
megjelenése, amelyek még hatékonyabbad
teszik az automatizalt folyamatokat?

A kovetkez$ években a mesterséges intelligen-
cidval tdmogatott robotizaci6 egyre elterjedteb-
bé valhat a nyomdaiparban is. Fejl6dni fognak
a gépi latassal ellatott robotok, amelyek képesek
lesznek még precizebben felismerni és kezelni a
nyomtatott anyagokat. Az autoném mobil robo-
tok (AMR) szintén nagy szerepet kaphatnak az
anyagmozgatasban. Az intelligens, 6néll6 don-
téshozatalra képes rendszerek varhatdéan tovabb
novelik a termelékenységet és a hatékonysagot
a nyomdaipari folyamatokban. Folyamatosan
jonnek ki Gjabb és Gjabb technologidk, megol-
dasok, lehet6ségek. Nagyon izgatottan varjuk,
hogy 6t-tiz év malva milyen automatizalt meg-
oldasok lesznek a nyomdaiparban.
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