Uzemlatogatas a Florin Zrt.-nél

Matusek-Faludi Viktoria

A Flexoszimpozium egyik iizemldtogatdsa
az 1957-ben, Szegeden alapitott nagyvdl-
lalat, ami a rendszervdltas ota Florin
Vegyipari és Kereskedelmi Zrt. néven
miikodik, és a kezdetek ota szdz szazalék
magyar tulajdonban van. Hazdnkban

a legszélesebb gydrtdsi kapacitdssal ren-
delkezd haztartdsi, vegyi és kozmetikai
termékeket gydrto cég a Florin, és mdra
mdr a nemzetkézi piac fontos szerepléje.
Sajdt termékeinek gydrtdsa mellett neves
cégek tobb ismert termékét is a Florin
dllitja elé6 bérmunkdban. Tavaly jelentés
fejlesztést hajtottak végre a folyamatos
és gyors anyagmozgatds érdekében robot-
targoncdk és raktdrirdnyitdsi rendszer
bevezetésével. Siili Georgindt kérdeztiik

a robottargoncdk bevezetésének tapasz-
talatairdl.

|

TECHNOLOGIA ES MUKODES

Milyen tipusti robottargoncdkat
alkalmaznak, és milyen f6 feladatokat
latnak el a raktdrban?

A raktérban a STILL gyartmanyud robottargon-
cak dolgoznak, amelyek a raktari anyagmozga-
tas automatizalasat biztositjak.

A rendszer f6 elemei koz¢ tartozik két automa-
tizalt raklaprakodo, két sztikfolyos6s targonca
és egy konturkapu. A robottargoncék feladatai
kozé tartozik a lecsomagolt raklapos készaruk
meéretének ellendrzése, a raklapok betarolésa,
valamint az egész raklapok lekészitése és kiszal-
litasa a raktarbol.

Az automatizalt rendszerek biztositjak a folya-
matos és gyors anyagmozgatast, mikdzben csok-
kentik a hibak lehet&ségét és novelik a raktar at-
eresztGképességét.
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Hogyan zajlik a robottargoncdk és

a raktarirdanyitdsi rendszer integrdciodja,

és milyen szoftveres hattér tamogatja

a miikodésiiket?

A robottargoncak és a raktarirdnyitasi rendszer
(WMS) integracidja harom kiilonboz6 szoft-

ver Osszekapcsolasaval tortént: a vallalatiranyi-
tasi rendszer (ERP), a raktarirdnyitasi szoftver
(WMS) és a robottargoncéakat irdnyité program.
A WMS adja ki a feladatokat a robottargoncékat
vez€rl6 rendszer szadmara, meghatarozva, hogy
melyik raklapnak hova kell kertilnie. A robottar-
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goncak kozvetlen iranyitasat az integralt szoft-
ver végzi, amely folyamatosan biztositja a pon-
tos és zokkendmentes miikodést. Az integracid
tobb lépésben zajlott, kezdve a két rendszer ko-
zOtti tizenetvaltdsok kifejlesztésével és tesztelé-
sével. Ezzel pdrhuzamosan a robottargoncak iré-
nyitdsahoz sziikséges szoftver finomhangolasa
is megtortént. A rendszer 2024 novemberében
kezdett el tizemszertien miikodni, biztositva a
zokkendmentes anyagmozgatdst és a pontos rak-
tarkezelést.

Milyen valtoztatdsokat kellett

elvégezni a raktdr infrastruktirdjan

a robottargoncak bevezetése elott?

A robottargoncédkat egy 4j raktarban tizemeltiik
be, ahol mar a tervezés soran figyelembe vettiik
a robottargoncak miikodéséhez sziikséges infra-
strukttira kovetelményeit. A raktarépiilet tervezé-
se soran a robottargoncak miikodtetéséhez sziik-
séges feltételek mind szerepet kaptak. Ezenkiviil
az automatizalt rendszerhez sziikséges szenzo-
rok és vezérlSegységek telepitése is megtortént,
hogy biztositani lehessen a robottargoncak zok-
kendmentes miikodését. Az Gj raktar kialakitasa
tehat teljes mértékben az automatizalt rendszer
igényeihez igazodott, lehetévé téve a hatékony
és biztonsagos anyagmozgatast.

Milyen kihivdsok meriiltek fel a robot-
targoncak papir- és csomagoléanyag-
kezelésében, és hogyan oldottdk meg ezeket?
A robottargoncdk papir- és csomagoloanyag-
kezelésében a legnagyobb kihivast a raklapok
szigori méret- és raklapszabvanyoknak val6
megfeleltetése jelentette. A rendszer csak akkor
engedi a raklapok tovabbi feldolgozéasat, ha azok
teljes mértékben megfelelnek a méret-, alak- és
raklapszabvanyoknak. A konttrkapu milliméter
pontosan rogziti a raklap szélességét, hosszat és

magassagat, és ha barmelyik dimenzioban elté-
rés torténik, a biztonsagos rakodds érdekében a
rendszer automatikusan elutasitja a rakatot.
A sztikfolyos6s targoncak ezenkiviil a villajara-
tok konturjat is folyamatosan ellendrzik, és ha
eltérés mutatkozik, akkor hibat jeleznek és meg-
allitjdk a munkafolyamatot. A csomagol6anya-
gok kezelése sordn bevezettiink egy 0j rakatfolia-
zasi eljarast, amelyet az anyagmozgato kollégak
szemrevételezéssel ellendriznek. Emellett nagy
figyelmet forditanak a helyes rakatépitésre a ter-
melési teriileteken is, hogy a csomagol6anyagok
és készaruk megfelelen kezelhetSk legyenek a
rendszer altal.

Milyen pontossdggal és sebességgel
dolgoznak a robottargoncdk a hagyomdnyos
targoncdkhoz képest?

A robottargoncak pontossaga kiemelked6en ma-
gas, szadzszdzalékosnak mondhat6, mivel mindig
a megfelel§ helyr6l vagy helyre mozgatjak a rak-
lapokat. Az automatizalt rendszerek folyamatos
munkavégzést biztositanak, minimalis feliigye-
lettel, ami lehet6vé teszi, hogy a munkafolyama-
tok mindig ugyanolyan pontossaggal és megbiz-
hatosaggal torténjenek.

A sebességiik biztonsagi okokbdl 5 km/h sebes-
ségre van korlatozva, de ez béven elegendd a
hatékony anyagmozgatashoz. A hagyomanyos
targoncdk esetén az emberi tényez6 a dontd
faktor — a munkavallalé képzettsége és gyorsa-
saga nagyban befolyasolja a teljesitményt. Ezzel
szemben a robottargoncak minden feladatot ki-
szamithatéan, mindig ugyanannyi idé alatt vé-
geznek el, ezzel biztositva a stabilitast és a haté-
konysagot a raktar miikoddésében. Az automata
targoncarendszer kapacitasa 30 raklap/ora, és
0sszesen 4300 raklapot kezel. Tovabbi 600 darab
az aeroszol raktarban és tobb mint 100 raklap az
aru-osszekészits tertileten talalhato.
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HATEKONYSAG
ES KOLTSEGHATEKONYSAG

Hogyan valtozott a raktar miikodési
hatékonysaga és dteresztoképessége a robot-
targoncadk bevezetése utan?

Mivel a robottargoncak bevezetése Gj raktarban
indult, a raktar mkodését nem lehet kozvetle-
niil a kordbbiakkal 6sszehasonlitani. Az automati-

zalt rendszerek folyamatos munkavégzést bizto-
sitanak, igy a raktar gyorsabban képes reagalni
a beérkezé és kimend arukra, mikézben a mun-
kaerd terhelése is csokkent. Az automatizalas-

nak koszonhetSen kevesebb idét vesz igénybe

a raklapok mozgatasa, és az emberi hibak lehe-
tésége is minimalisra csokkent. Az automatizalt
rendszerek optimalisan osztjak el a feladatokat,
ami segiti a folyamatos dramlast és a gyorsabb
ateresztGképességet. A rendszer hatékonysagat
tekintve fontos megemliteni, tigy lett kialakitva,
hogy biztositsa a folyamatos m@ikodést.

Milyen megtakaritdsokat eredményezett

a robottargoncak alkalmazasa munkaero-
és iizemeltetési koltségek szempontjabol?

A robottargoncak alkalmazasa jelentés munka-
erd- és lizemeltetési koltségmegtakaritast ered-
ményezhet. Mivel a négy robottargonca feliigye-
lete mtiszakonként mindossze egy {6t igényel, a
munkaeré terhelése és koltségei jelentGsen csok-
kentek. A munkavéllalok igy mas, magasabb
szintli feladatokra Osszpontosithatnak, mikoz-
ben a gépek folyamatosan, emberi kézrem{iko-
dés nélkiil dolgoznak.

Araktarozast az Gj raktar atadasa elStt egy kiil-
s szolgaltato végezte, igy az tizemeltetési koltsé-
geket is a logisztikai koltségek csokkenésével le-
hetett 6sszehasonlitani.

Mennyi ido alatt tériilhet meg

a robottargoncas fejlesztés, és milyen
tényezok befolydsoltak a beruhdzas
gazdasdgossdagat?

A beruhazéas megtériilési ideje a konkrét gazda-
sagi mutatoktol fligg, ezért ezt a kérdést nehéz
egyértelmiien megvalaszolni. A robottargoncak
bevezetése hosszt tavon jelentds koltségmegta-
karitast eredményezhet a raktar mikodésében.
fligg, mint példaul az tizemeltetési koltségek, a
munkaerdigény és a miikodési hatékonysag no-
vekedése. Mivel a robottargoncéak folyamatosan
mikodhetnek, mig a hagyoméanyos targoncak-
hoz emberi feliigyelet sziikséges, a munkaers-
koltségek csokkentek és a raktari folyamatok
gyorsabba valtak. Mindemellett az automatizalas
lehet6vé tette a pontosabb készletkezelést, ami
a termelési zlirzavart és a hibékat is csokkentet-
te. Az energiafogyasztds és a logisztikai koltségek
csokkenése is hozzajarult a beruhdzas gazdasa-
gossagahoz. Az id6ben torténd megtériiléshez
azonban a piaci helyzet, a technoldgiai fejl6dés
és a tovabbi fejlesztések hatasa is fontos szerepet
jatszanak. Szamitasaink szerint 6t-hat év megté-
riiléssel szdamolhatunk.

BIZTONSAG ES FENNTARTHATOSAG

Hogyan befolydsolta a robottargoncak
bevezetése a raktari munkabiztonsagot

és a balesetek szamat?

A robottargoncak bevezetése fenntartja a mun-
kabiztonsagot a raktarban. Mivel a gépek CE mi-
nésitéstiek, és szigort biztonsagi elSirdsoknak
felelnek meg, minden egyes targonca tobb irany-
ban is érzékel6kkel és kamerakkal van felszerel-
ve. A szenzorok folyamatosan figyelik a kornye-
zetet, igy a robottargoncak és a munkavallalok
kozott nincsenek balesetek. Ha akadalyt észlel-
nek, példaul egy személyt vagy egy f6ldon 1évd
targyat, a targonca azonnal megéll, elkeriilve ez-
zel a baleseteket. Emellett az érzékeny biztonsa-
gi rendszerek azt biztositjak, hogy a gépek nem
haladnak &t olyan akadélyokon, amelyek egy
hagyomanyos rendszerben problémat jelenthet-
nének. A cél, hogy a balesetek szdma tovabbra is
nulla legyen, és a munkakornyezet biztonsagos,
valamint hatékony maradjon. Az automatizalt
rendszerek tehat nemcsak a termelési folyama-
tokat gyorsitjak fel, hanem a munkahelyi balese-
tek kockézatat is minimalisra csokkentik.
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Kilonosen az energiafogyasztas és hulladék-
csokkentés terén az automatizalt anyagmozgatas
szamos fenntarthat6sagi elényt kinal. A robot-
rendszerek optimalisan végzik el az anyagmoz-
gatdsi feladatokat, igy elkertilhetSk a felesleges
mozdulatok és a talzott energiaveszteség. Mig
a hagyomanyos raktarakban gyakran el6fordul,
hogy a raklapok folyamatos mozgatasaval és ;-
boli attarolasaval né az energiafelhasznalds. Az
automatizalt rendszer ezt minimalizalja, mivel
csak akkor m@ikodik, amikor valéban sziikség
vanra.

A gépek nem fogyasztanak energiat, ha nincs
feladatuk. Ezenkiviil a robottargoncak teljes so-
tétségben is képesek tokéletesen miikodni, igy
megvilagitott helyiségre sincs sziikség. A hulla-
dékcsokkentés szintén fontos tényezd, mivel az
automatizalt rendszer lehetGvé teszi az anyagok
pontos és hatékony kezelését, igy kevesebb elpa-
zarolt termék és csomagoldanyag kertil felhasz-
nélasra. Mindezek egyiitt biztositjak, hogy a rak-
tar mkodése kornyezetbarat és fenntarthatobb
legyen.

TAPASZTALATOK
ES JOVOBENI FEJLESZTESEK

A robottargoncak bevezetése sordn tobb tech-
nikai kihivéssal kellett szembenézni. A legna-
gyobb problémat a gépek és a valdsag kozotti
eltérések okoztak, amelyek megallast eredmé-
nyeztek. A robottargoncik érzékeny szenzorai-
nak finomhangolasa, a virtualis térkép és a valos
tér kozotti pontos illeszkedés folyamatos mun-
kat igényelt. Emellett néhany mechanikai prob-
léma is felmertilt, amelyeket a szervizcsapatnak
kellett orvosolnia. A problémak megoldésa érde-
kében szoros egyiittmiikddés zajlott a Florin és a
STILL szakemberei kozott, valamint a szoftveres
csapat is aktivan dolgozott a rendszer optimali-
zalasan. Sok esetben a problémak tavolrdl torté-
né megoldasa volt lehetséges, mig maskor a sze-
mélyes jelenlét is sziikségessé valt. A folyamatos
kommunikaciénak és a gyors problémamegol-
dasnak koszonhetSen a rendszer végiil zokkend-
mentesen miikodéképes lett.

Jelenleg a raktartechnoldgia terén nincs tervben
tovabbi automatizélasi vagy digitalizacios fejlesz-
tés a Florin Zrt.-nél. Azonban a véllalat folyama-
tosan figyelemmel kiséri az iparagi trendeket, és
nyitott a jovébeni innovacidkra, amennyiben
azok hozzajarulhatnak a miikddési hatékonysag
noveléséhez vagy a koltségek csokkentéséhez. A je-
lenlegi rendszer teljesitménye és megbizhat6sa-
ga megfelelGen biztositja a raktar miikodését, de
mindig van lehetGség a fejlesztésre, ha Gj techno-
lo6giak bevezetése hozhat tovabbi el6nyoket.

A robottargoncak bevezetésével nem szabadult
fel humanerdéforras, mivel a raktari munkafo-
lyamatok tovabbra is emberi munkat igényel-
nek. Az érkezd szallitasok atvétele és a kimend
aruk pakolasa tovabbra is a munkavallalok fel-
adata maradt. Az automatizalés elsésorban a rak-
tari folyamatok hatékonysagéat novelte, de nem
csOkkentette a sziikséges munkaerd mértékét.
A raktér Gj technologiai megoldasainak beveze-
tése lehetGséget adott arra, hogy a kollégak mas,
magasabb szint( feladatokat lassanak el, példaul
a rendszer folyamatos feliigyeletét és a miikodés
optimalizalasat. Ezenkiviil a logisztikai folya-
matok hatékonyabb irdnyitasa és a termelési fo-
lyamatokban vald aktiv részvétel biztositotta,
hogy az 1j feladatkorok noveljék a munkahelyi
elégedettséget, mikozben a raktar midkodése is
gordiilékenyen folytatdédott. Az eddig bérraktaro-
zas keretében végzett raktarozasi feladatok visz-
szakertiltek a telephelyre, ami lehetdséget bizto-
sitarra, hogy az emberi er6forrasokat a termelési
és logisztikai feladatok mas tertiletein haszno-
sitsak.

,Ez a raktar valéban latvanyos, és jol E -
mutatja, merre tart a logisztika, de
azért ne gondoljuk, hogy ez egy tel-
jesen embermentes rendszer. A vi-
debban bemutatott technoldgia, az
iGo rendszer a STILL &ltal fejlesztett
onjaré robottargoncdk megoldasa. Valéban képesek
automatikusan mozogni, Gtvonalat optimalizalni és
csatlakozni a raktari szoftverekhez, de ettél még nem
mUikodnek teljesen emberi beavatkozas nélkal.”

MAGYAR GRAFIKA 2025/2

25



